
DRV-N520
车载摄像机

使用手册

B5A-2040-00 (W)© 2017 JVC KENWOOD Corporation

DRV-N520W_EN301_Beijing.indd   1 2017/03/13   16:56



2   |   中文

注意事项和通告.................................. 3
使用时的注意事项............................. 4
配件........................................................... 6
各部件名称和功能............................. 7
如何安装................................................. 8
LED 指示 ...............................................12
初始设置...............................................12
基本操作...............................................13
显示车载摄像机屏幕......................14
使用驾驶辅助功能...........................16
录制.........................................................19
保护或删除文件................................26
各种设置...............................................28
更新系统...............................................31
使用电脑应用程序...........................31
格式化 SD 卡 .....................................35
故障排除...............................................36
产品规格...............................................40

免责声明

• 请注意，JVC KENWOOD 对于因不当使用本品、在使用本品过程中发生故障，或其
他问题，或源于使用本产品而使顾客或第三方蒙受的任何损失概不负责，法律规定
的此类责任除外。

版权

• 未经版权法中所指定的版权所有者的同意，不得将所录制的视频、图像和音频内容
用于除个人享用之外的其他用途。

• 请注意，即使是基于个人享用而对演出、表演或展览等活动进行录制也会受到限制。
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注意事项和通告
• 警告！ 请勿在驾驶过程中操作设备。 

使用本产品并不会改变驾驶员需为自
身行为全权负责这一要求。 驾驶员的
责任包括遵守所有交通法规以避免发
生事故、人身伤害或财产损失。

• 为您的安全着想，请勿在驾驶时对本
产品进行控制操作。

• 在车内使用记录仪时需要车窗支架。
务必将记录仪放在适当的地方，以免
阻碍驾驶员视线或展开安全气囊。

• 确保无物体挡住摄像机镜头且镜头附
近未放置反光材料。请保持镜头清洁。

• 如果汽车的挡风玻璃上有贴膜，可能
会影响录制品质。

• 将充电器连接至合适的电源。可在产
品外壳及 / 或包装上查看电压要求。

• 电源线损坏时请勿使用充电器。

• 请勿试图对装置进行维修。装置内无
可维修部件。产品损坏或过度受潮时
请进行更换。

保管您的设备

• 好好保管您的设备可确保无故障操作
并减少损坏风险。

• 避免设备过分受潮或接触高温。

• 避免将设备长时间暴露于直射阳光或
强紫外线下。

• 不要在设备上放置任何东西或将异物
丢在设备上。

• 不要将设备掉落或使其遭受重击。

• 不要使设备承受突然的温度剧变。否
则可能导致湿气凝聚在设备中而损坏
设备。如果出现湿气凝聚，请将设备
完全干燥后再使用。

• 切勿在电源开启时清洁设备。使用柔
软、不起毛的布擦拭摄像机镜头和设
备外部。

• 请勿使用纸巾清洁摄像机镜头。

• 切勿试图对设备进行拆卸、维修或任
何改装。 
拆卸、改装或试图维修可能导致设备
损坏甚至人身伤害或财产损失，同时
将不适用于任何保修。

• 不要将您的设备、其零件或配件与可
燃液体、气体或爆炸材料储存在同一
地点或同时携带。

• 为阻止被盗，请勿将设备及其配件放
在无人看管的车辆中的显眼之处。

• 过热可能会损坏设备。
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使用时的注意事项
安装时的注意事项

• 将设备安装在不会阻挡驾驶员前方视
线的地方（被后视镜挡住的位置）。

• 将设备安装在雨刷可刷及范围之内。

• 将设备安装在不干扰后视镜移动的地
方。

• 小心勿将设备安装在车辆检验贴纸或
其他贴纸上。

• 小心勿将设备安装在干扰驾驶或安全
气囊动作的地方。

• 将设备安装在配有驾驶辅助系统的车
上时，请查看车辆的使用手册并选择不
会与驾驶辅助系统相干扰的安装位置。

• 如果设备安装不当，则事件录制或停车
录制可能不会正常操作。请参阅“如何
安装”部分，了解关于拧松固定旋钮、
安装方向、安装角度的信息及其他信息，
然后正确安装设备。（第 8 页）

• 请勿将设备安装在电气组件附近。否则
可能引起图像抖动和噪音。

• 使用市售的清洁布或类似物品擦净安
装表面上的灰尘和油脂，然后将安装
基座固定到位。如果使用通用双面胶
等重新固定或安装设备，则可能会因
粘附强度弱化而引起设备掉落。

• 安装设备之后，请将其放置 24 小时
后再使用以提升安装支架的安装强度。
否则可能因安装支架粘附力变弱而引
起设备掉落。

• 用胶带或类似物品将导线固定，确保
其不会干扰驾驶。

使用时的注意事项

• 不要阻挡摄像机镜头、使其粘上灰尘或
在附近放置反光物体。

• 在录制 LED 交通灯时，交通灯在所录
视频中可能会出现抖动或闪烁。JVC 
KENWOOD 对辨识或录制交通灯不负
责。

• 如果车辆挡风玻璃上使用了贴膜，则
可能会影响录制质量。

• 不保证该设备在所有情况下均可录制
视频。

清洁设备

• 设备脏污时，用干燥的硅胶布或其它
软布进行擦拭。如果设备非常脏，请
用布蘸上中性清洁剂擦去灰尘后将残
留的清洁剂擦干净。 使用硬布或稀释
剂或酒精等挥发性物质可能导致刮痕、
变形、性能劣化或其他损坏发生。

• 镜头脏污时，用蘸水的软布轻轻擦拭。
用干布强力擦镜头可能引起刮痕。

如果发现设备出现问题

• 如果发现设备出现问题，首先请参阅
“故障排除”（第 36 页）看是否可以
找到解决方法。

• 如果不能发现解决问题的方法，请联
系经销商或最近的 JVC KENWOOD 服
务中心。

SD 卡

• 本设备支持的卡

标准 microSDHC

容量 8 GB 至 32 GB

速度等级 6 级或更高

文件系统 FAT32

• 最多支持速度等级 10。

使用 SD 卡的注意事项

• 使用市售的 SD 卡时，同时请查看 SD 
卡随附的说明。

• 务必用本设备将 SD 卡进行格式化（初
始化）之后再使用。

• SD 卡有产品寿命，如可执行写入的次
数。建议根据使用情况定期更换新的 
SD 卡。

• 在插入及拔下 SD 卡时，请确认方向，
不要将其弯折，不要使其遭受强力或
重击。

• 请勿用手或金属直接接触触点部分。
可能因静电而导致所保存的数据损坏
或丢失。

• 务必将 SD 卡中所需的文件备份（复制）
至电脑或其他设备中。可能会因 SD 卡
的使用情况而导致保存数据丢失。请
注意，JVC KENWOOD 对于任何因所
保存文件丢失而引起的损失不会赔偿。
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关于处置和转让 SD 卡的要求

• 使用该设备的 SD 卡格式化和删除功能
或通过电脑功能进行格式化只会改变
文件管理信息，并不会完全删除 SD 卡
中的数据。我们建议将 SD 卡进行物理
毁坏或使用市售的电脑数据删除软件
或类似软件将 SD 卡中的数据彻底删除
之后再处置或转让 SD 卡。自行负责管
理 SD 卡中的数据。
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1电源线 x1

2安装支架 x1

3线夹 x1

4 microSDHC 卡（8GB）x1

配件
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各部件名称和功能

1 摄像机镜头
2 REC LED

录制过程中亮起（蓝色）。
3 MIC LED

音频录制打开时亮起（绿色）。
4  按钮

 – 每按一次此按钮即在启用和禁用音频
录制之间切换。

 – 按下该按钮可打开或关闭设备电源。

5  按钮

 – 拍照。

 – 按住此按钮时可自动打开静止图像自
动捕捉功能。在静止图像自动捕捉功
能打开时按住此按钮可将该功能关
闭。

6 microSD 卡插槽
插入 SD 卡进行录制。
7 麦克风

录制音频
8 REC 按钮

开始手动录制。

9 扬声器
输出语音导引、警告音及文件播放音频。

 注意
• 当所录制的文件在导航上播放时，音

频从本设备扬声器而非导航扬声器输
出。

⑧

⑦

⑥

①

⑨③ ④ ⑤②
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安装步骤
检查车辆是否停放在水平面上。

1. 将设备安装至安装支架（配件
2）。 
将安装支架插入本设备的支架安装部
位以安装至设备上。

摄像机镜头侧

安装支架 2

2. 确定设备安装位置。
请参照“建议安装位置”确定安装位
置。

3. 清洁安装表面，然后将设备固定
到挡风玻璃上。
使用市售的清洁布或类似物品擦净安
装表面上的污垢和油脂。剥掉安装支
架上双面胶带的隔离纸，然后将支架
朝挡风玻璃推以将其固定到位。请将
设备放置 24 小时之后再使用以提升
安装支架的安装强度。

隔离纸

4. 布线。
请参阅“如何布线”，然后进行布线。

（第 10 页）

如何安装 5. 调整设备的安装角度，然后将其固
定到位。
请朝顺时针方向转动角度调整旋钮之
后再调整。如下图所示，将天空部分
和路面部分的比例调整为 50:50。 调
整安装角度后，将调整支架的角度调
整旋钮朝逆时针方向转动以将设备固
定到位。

 ■ 调整示例

角度调整旋钮

挡风玻璃

后视镜

6. 调整设置以与车辆匹配
• 需进行设置以使用驾驶辅助功能。（第

16 页） 只有妥善配置此类设置才可
正常使用驾驶辅助功能。

• 在设备所连的接收器上配置车载摄像
机。要了解连接信息，请参阅该接收
器所附的说明。

DRV-N520W_EN301_Beijing.indd   8 2017/03/13   16:56



中文   |   9

建议安装位置

• 将设备安装在不会阻挡驾驶员前方视线的地方（被后视镜挡住的位置）。

• 将设备安装在雨刷可刷及范围之内。

• 将设备安装在后视镜后挡风玻璃的中央有利于进行最佳视频录制。

挡风玻璃
陶瓷部位

 注意

将电源线穿过前支柱或其他部位时，在布线时请注意以下几点。

• 布线时电源线位置要比安全气囊更靠前或靠后，以免相互干扰。

• 如果车子的前立柱盖用特制夹子或类似物体固定，则在取下前立柱盖后可能需要更
换夹子。要了解如何取下前立柱盖、可用的更换零件及其他相关信息，请联系车辆
经销商。

• 用市售的软胶带或类似物品将电源线固定到位，以免干扰驾驶。

双面胶带

车内

前支柱盖

夹子

安全气囊

前支柱

电源线1

软胶带 *

后视镜
电源线1

* 使用市售的软胶带或类似物品将电源线固定到位。

车外 安装示例
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如何布线

为防止短路，请拔下点火钥匙并断开电池的 ¤ 端子。

1. 将电源线（配件 1）连接至车载摄像机。
电源线 1

摄像机镜头

2. 将线夹（配件 3）插入车载摄像机上的插槽中，其爪钩插入车载摄像机的
接头中，从而将线夹安装到位。

插槽

线夹3

线夹3

爪钩

3. 进行连接
• 连接车载摄像机需要进行设置。请参阅接收器随附的说明。

 – 对于视频输入接头带有 DASH CAM 标记的型号，请将视频输出连接至前视摄像机 /
车载摄像机的输入接头（黄色）。

 – 对于视频输入接头未带 DASH CAM 标记的型号，请将选购的 CA-C3AV 连接至接收
器的 AV-IN 输入端口，然后将视频输出连接至 CA-C3AV 的视频输入接头（黄色）。

插槽

 注意
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车载摄像机

GPS 导航系统 / 带接收器的监视器

电源线（3,5 米）
（配件 1）

接地线（黑色）
连接至车辆金属部位（底盘上与电瓶负极进行电气连
接的部位）。

点火钥匙开关

前视摄像机 / 车载摄像机视频
输入（黄色）

AV-IN / 车载摄像
机输入

车载 摄像机接口

车载 摄像机接口

CA-C3AV（选购配件）

保险丝

电瓶

主保险丝

接地

配件线（红色）
连接至可用开关打开和关闭的电源。

接口

视频输出

电瓶线（黄色）
连接至不论发动机钥匙是打开还是关闭，在电力通
过主保险丝后，某一点始终有电压施加的电源。

辅助电源

连接车载摄像机和电源线。

保险丝（2A）

视频输入（黄色）
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初始设置
• 设置时区之后再使用。如果您使用驾

驶辅助功能，请同时完成第 16 页所
述设置。

• 使用将连接车载摄像机的接收器事先
配置车载摄像机。

1. 按监视器面板上的 [MENU] 按钮。

2. 触按 [Camera]。

3. 触按 。

在屏幕上显示操作按钮。

4. 触按 。

5. 触按 [System Settings]。

LED 指示

MIC LED（绿色）
REC LED（蓝色）

状态

LED

REC
（蓝色）

MIC
（绿色）

开始连续录制 亮起 -

停止连续录制 熄灭 -

开始手动录制 亮起 -

开始 事件录制 亮起 -

开始停车录制 亮起 -

停止停车录制 熄灭 -

音频录制已启用。 - 亮起

音频录制已禁用。 - 熄灭
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6. 设置以下项目。

项目 说明

Time Zone 选择时区。
UTC-12:00 至 UTC+14:00 
UTC+0:00*

Daylight 
Saving Time

OFF*/+1 hr./+30 min
设置夏令时。

Time Format 12-Hour/24-Hour*

Date Format Month/Day/Year /
Day/Month/Year* /
Year/Month/Day

Notification 
Volume

0/1/2*/3

Select Units km /h, MPH*
* 出厂默认设置

基本操作

插入和取出 SD 卡
关闭设备电源，然后将 SD 卡插入 SD 
卡插槽中，直到听到卡嗒一声为止。

要取出 SD 卡，关闭设备电源，按 SD 
卡以使其弹出，然后将卡拉出取下。

 注意
• 请确保设备电源关闭（LED 熄灭）

之后再安装或取下 SD 卡。
• 仅将本设备所录制的数据储存在   

SD 卡中。
• SD 卡未安装到位时本设备不会工

作。
• 务必用本设备将 SD 卡格式化。

打开 / 关闭电源
打开辅助电源（ACC）开关或启动车辆发
动机可打开设备电源并开始连续录制。当
使用电源线连接本设备时 （第 10 页），
关闭辅助电源（ACC）可关闭设备电源并
切换至停车录制模式。

要手动打开 / 关闭电源

当辅助电源（ACC）打开时，可手动打开或
关闭设备电源。
• 在设备开启时按住 [POWER] 按钮至少 1 

秒以关闭电源。

• 在设备关闭时按住 [POWER] 按钮至少 1 
秒以打开电源。
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显示车载摄像机屏幕

1. 按 [MENU] 按钮。

2. 触按 [Camera]。

显示 车载摄像机屏幕。

在显示后视摄像头视野时，车载摄像
机屏幕的上方中央会显示触控屏幕。

3. 触按 。

在屏幕上显示操作按钮。

341 2

5

1  录制模式 / 手动录制或事件录制的剩余
时间

2 HDR 录制 / 分辨率
3 音频录制打开  / 关闭  
④  静止图像自动捕捉模式打开  / 关

闭 
5  录制文件数（可录制的文件数）

按键 说明

配置 车载摄像机。 
（第 28 页）

显示已录制的文件列表。

• 开始手动录制。 
（第 21 页）

• 在手动录制过程中触按以
延长手动录制时长。

• 拍照。（第 22 页）

• 按住可打开静止图像自动
捕捉功能。

[Hide] 在屏幕上隐藏操作按钮。

 注意 
• 一段时间后操作按钮将消失。
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关闭车载摄像机屏幕

1. 触摸屏幕的下方中央位置
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使用驾驶辅助功能

小心

• 驾驶辅助功能意在为司机提供驾驶辅
助，而非防止事故发生。此外，它并
不会就所有危险进行通知。

• 请遵守交通规则以确保安全驾驶，注意
与前方车辆的距离、周围环境和驾驶条
件，并在必要时刹车。此外，即使按照
使用手册中所述正确使用本设备，也不
能完全保证可以进行操作。请注意，JVC 
KENWOOD 对由此引发的一切损失概不
负责。

• 基于本设备规格，当您更改车道或道
路时还会发出警告音，因为车道偏离
报警功能未连接至转向信号。

• 驾驶辅助功能在以下情况下可能不会
正常运行。

 – 在无法正确接收 GPS 信号的地方，
如隧道中或有许多高大建筑的地方

 – 因路面劣化、下雨时反射等原因导致
不能正确识别车道时

 – 因车形或漆的颜色、光线改变等原因
而不能将前方车辆识别为车辆时

 – 因天气（雨、雪、大雾等）、时间（清
晨时分、傍晚、晚上等）、后方光线
及交通条件（交通堵塞、行人等）原
因发生改变

调整设置以与车辆匹配

使用驾驶辅助功能之前，设置本设备相对于
路面的安装高度，并调整水平位置和引擎盖
前方边缘位置设置以与车辆匹配。

• 将车停在能见度较好的地方，并调整
摄像机的角度和方向。如果摄像机偏
离正确位置，驾驶辅助功能不会正常
运行。完成调整后，将摄像机稳稳固定。

1. 按  [MENU] 按钮。

2. 触按 [Camera]。

3. 触按 。

在屏幕上显示操作按钮。

4. 触按 。

5. 触按 [Driving Support Settings]。
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调整安装角度后，转动调整支架的角度调整
旋钮。

角度调整旋钮

挡风玻璃

后视镜

10. 触按 [  ] 以使用 [  ]/[  ]
将蓝色点线调整至实际水平线。

蓝色
点线

11.  触按  以使用 [  ]/[  ]
将白色点线调整至引擎盖上方。

引擎盖
（白色点线）

如果发动机盖顶部未显示，请将白色
点线降至屏幕底部。

12. 触按 [  ]。

6. 触按 
 [Mounting Height Settings]。

7. 选择相对于路面的安装高度。

8. 触按 [Detection Range Settings]。

9. 调整安装角度。
请朝顺时针方向转动角度调整旋钮之后再调
整。要正确安装本设备，请调整设备，将   
白色横线对准水平面，红色竖线对准行驶车
道的中央。同时，天空部分与道路部分的图
像比例应为 50 比 50，如下图所示。
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设置驾驶辅助功能

1. 触按 。

2. 触按  
[Driving Support Settings]。

3. 触按各项进行设置。

[ON] ：以报警音和警告标志提醒您执行
此功能。

[ON(Beep Only)] ：
仅以报警音提醒您执行此功能。 

[OFF] ：不使用此功能。

 ■ 前方碰撞警告

检测与前方车辆的距离。如果未保持安
全距离，则会发出警告音并显示警示标
志进行通知，以免与其相撞。 该功能在
速度为 30 公里 / 小时及更快时操作。

 ■ 车道偏离警告 

（北美除外）

检测您车辆所在车道。当您的车辆偏离
当前车道时以报警音和警告标志进行通
知。 该功能在速度为 60 公里 / 小时及
更快时操作。

 ■ 出发延迟警告

当您的车辆停在前方车辆后面且当前方
车辆开始移动时，如果您的车延迟开动，
则会发出报警音并显示警告标志通知您。

功能 警告声 警告标志

前方碰撞警
告

叮…叮…叮…
Collision 
Warning

车道偏离警
告

叮、叮…叮、
叮

Lane 
Departure 
Warning

出发延迟警
告

叮、叮、
叮…叮、叮、
叮 ...

Departure 
Delay 
Warning
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录制
录制时间

录制质量
卡容量

8GB 16GB 32GB

3M（2.304 x 1.296） 50 分钟 100 分钟 210 分钟

1.920x1.080 / 1.920x1.080+HDR 70 分钟 140 分钟 280 分钟

1280x720 / 1280x720+HDR 100 分钟 200 分钟 400 分钟

 注意 
• 如果想更改录制质量，请更改 [Resolution + HDR Recording] 的设置（第 29 页）。
• 静止图像保存时的分辨率与 [Resolution + HDR recording] 中的设定相同  
（第 29 页）。

• 上述录制时间是连续录制、手动录制、事件录制与停车录制时间的总和（最大值）。

• 录制时间为估计值。其可能因录制场景而缩短。

• 切换录制模式时不能改变存储容量。

录制文件数

录制模式
卡容量

8GB 16GB 32GB

事件录制 5 个文件 10 个文件 20 个文件

手动录制 10 个文件 20 个文件 40 个文件

停车录制 20 个文件 40 个文件 80 个文件

静止图像录制 100 个文件 200 个文件 400 个文件

覆盖设置

• 如果将 [Overwrite] 设置已设为 [ON]，则新的事件录制、手动录制和停车录制文件在
保存时会覆盖之前文件。 
将重要文件事先备份至电脑或类似装置。 在购买产品时，事件和手动录制文件的 
[Overwrite] 设置设为 [OFF]，而停车录制文件则设为 [ON] 。（第 29 页）

• 连续录制不支持 [Overwrite]（开 / 关）设置。
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录制模式
本设备有五种录制模式。打开设备电源即开始连续录制。所录制的视频作为文件被录制
到 SD 卡。录制文件被归类放入各录制模式对应的单独文件夹中。

 注意 
• 在以下任意状态下，录制模式不会工作 ：

 - 未安装 SD 卡
 - 正在播放录制文件 
 - 所存储的手动录制文件、事件录制文件或停车录制文件已达其容量上限且不能被
覆盖

 - 正在显示录制文件列表 
 - 正在显示设置屏幕 

连续录制

打开设备电源即开始连续录制。在连续录制模式下，当无剩余录制区域时，会从最先录
制的文件开始按序删除文件。

 注意 
• 录制数据被保存至“NORMAL（连续录制）”文件夹中。
• 可在 [Continuous Recording File Length] 中设置某个文件的录制时间（第 29 页）。

事件录制

在连续录制期间检测到突然碰撞、意外碰撞或其他事件时即会开始事件录制。事件录
制的录制时间为碰撞检测前 12 秒加上在 [Event Recording Time]（第 29 页）中所设
置的时间。
事件录制结束时会返回连续录制模式。

Continuous 
recording

Continuous 
recording

检测到碰撞

连续录制 连续录制

碰撞检测前 12 秒进行录制

事件录制（设定时间）

 注意 
• 录制数据被保存至“EVENT （事件录制）”文件夹中。
• 单个文件的录制时间最多为一分钟。如果录制时间超出一分钟，会分割录制文件。
• 如果在事件录制期间检测到碰撞，则会延长事件录制。
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手动录制

按设备上的 [REC] 按钮或在连续录制期间触按屏幕上的 [  ] 开始手动录制。 手
动录制的录制时间为手动录制前 12 秒加上在 [Manual Recording Time]（第 29 页）中所
设置的时间。 如果希望延长录制时间（至预设时间），请再次按 [REC] 按钮或屏幕上的  

 [  ] 。 手动录制结束时返回连续录制模式。

Continuous 
recording

Continuous 
recording

触按 [  ] 或按设备上的 [ REC ] 键。

手动录制前 12 秒进行录制

手动录制（设定时间）

　　连续录制 　　连续录制

 注意 
• 录制数据被保存至“MANUAL（手动录制）”文件夹中。
• 单个文件的录制时间最多为一分钟。如果录制时间超出一分钟，会分割录制文件。
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静止图像录制 / 静止图像自动录制

按设备上的 [AUTO] 按钮或在连续录制期间按屏幕上的 [  ] 可随时拍照。
按下设备上的 [AUTO] 按钮打开静止图像自动捕捉功能。
静止图像自动捕捉功能根据预设计数和时间间隔自动录制静止图像。
再次按设备上的 [AUTO] 按钮可关闭静止图像自动捕捉功能。

     

 注意 
• 录制数据被保存至“PICTURE（静止图像）”文件夹中。
• 已进行的录制不会因录制静止图像而停止。
• 静止图像保存时的分辨率与 [Resolution + HDR recording] 中的设定相同 。（第 29 页）
• 可更改自动捕捉的静止图像数量和时间间隔。（第 29 页）
• 设备未进行录制时不能拍照，如在播放期间或配置菜单设置时。
•  静止图像自动捕捉功能在以下情况下关闭 ：

 - 设备电源关闭 
 - 未安装 SD 卡
 - 正在显示设置屏幕
 - 正在显示录制文件列表 

停车录制
关闭辅助电源（ACC）可关闭设备电源并切换至停车录制模式以执行车辆碰撞监控。
如果车辆受到碰撞，设备电源会打开，同时开始停车录制。停车录制结束时会重新开
始车辆碰撞监控。

检测到碰撞

Continuous 
recording

Continuous 
recording

停车录制（设定时间）

碰撞 
监控

可在 10 秒 （默认）、20 秒和 30 秒之中选择停车录制的时长。（第 29 页）
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文件名称格式

YY MM DD hh mm ss .JPG
YYMMDDhhmmss.MOV 

 年     月     日    时     分     秒

 注意 
• 请勿使用电脑或其他设备更改或删

除 SD 卡中的文件。可能会无法再使
用本设备或电脑应用程序播放这些文
件。

• 时区和其他设置未反映在文件名称
上 ； 其显示为 UTC。

 (JVCKENWOOD)

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV
NORMAL

EVENT

MANUAL

PARKING

SYSTEM

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV

YYMMDDhhmmss.MOV

PICTURE YYMMDDhhmmss.JPG

YYMMDDhhmmss.JPG

根目录

（连续录制）

（事件录制）

（手动录制）

（停车录制）

（静止图像）

文件夹 文件

 注意 
• 录制数据被保存至“PARKING （停车录制）”文件夹中。
• 车辆受到碰撞后几秒钟开始停车录制。
• 在进行停车录制时，会发出通知警示音（呯）并显示信息（“A Parking Recording 

has occurred.”） 以提醒您电源开启后已开始停车录制。
• 您可关闭警示音和信息显示功能。（第 29 页）
•  在上、下车时停车录制可能会停用一段时间。请参见第 29 页了解设置说明。
•  在关闭汽车点火钥匙前通过设备电源按钮将其关闭时不会进行停车录制。
• 可设置碰撞检测的灵敏度。（第 29 页）

文件夹和文件结构
各项录制数据被归入对应文件夹中，并使用日期和文件编号按序自动分配文件名。

YY ： 年
MM ： 月
DD ： 日
hh ： 时
mm ： 分
ss ： 秒
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1. 按 MENU 按钮

2. 触按 [Camera]。

3. 触按 。

4. 触按 。

5. 选择您想要播放的录制文件所在
的录制文件文件夹。

6. 选择想要播放的录制文件。

开始播放录制文件。

 注意 
• 一段时间后操作按钮将消失。
• 选择或播放文件夹或文件时会停止

录制。手动录制也被禁用。

1 2 3 5 764

1 文件夹
2  “ ”显示以指定受保护的  文件。
3  拍摄开始日期和时间
4 播放状态
5 播放时间
6 当 HDR 为 [ON] 时显示。
7 录制图像品质

播放录制文件
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按键 说明

 / 调整音频音量。

UH 开始播放 / 暂停。

A / 
B

在播放文件时触按可将播放速度
在快进与快速倒带之间切换。
文件播放暂停时触按可将文件逐
帧快进或倒退。
文件播放暂停时连续触按可以慢
速播放文件。

E / 
F

播放上一个或下一个文件。

[Delete] 删除正在播放的文件。

保护或取消保护正在播放的文件。
受保护的文件在文件名称开头会
显示“ ”用于识别。

/ 放大显示正在播放的视频

[Hide] 在屏幕上隐藏操作按钮。

放大显示正在播放的视频

正在播放的视频被放大显示。

1. 播放想要放大的文件。

2. 触按 。

从 [x1]、[x2] 和 [x4] 中选择。

：缩小。

3. 触按想要显示的位置。

屏幕以所触按位置为中心显示。

 注意 
• 一段时间后操作按钮将消失。
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保护或删除文件

保护文件

 注意 
• 不能对连续录制文件进行保护。

1. 播放想要保护的文件。

2. 触按 。

显示确认信息。

3. 触按 [Yes]。
受保护的文件在文件名称开头会显示  

“ ”用于识别。

取消保护文件

1. 播放受保护的文件。

2. 触按 。

显示确认信息。

3. 触按 [Yes]。
文件保护取消。

删除文件 / 文件夹

删除文件

1. 播放想要删除的文件。

2. 触按 [Delete]。

显示确认信息。

3. 触按 [Yes]。
正在播放的文件被删除。
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将文件夹整体删除

1. 按 MENU 按钮

2. 触按“摄像机”。

3. 触按 。

4. 触按 。

5. 触按 [Delete]。

6. 选择想要删除的文件夹。

显示确认信息。

7. 触按 [Yes]。
所选文件夹中的所有文件被删除。

 注意 
• 删除受保护的文件之前，先将其取消

保护。
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各种设置

 注意 
• 显示设置菜单时录制会停止。手动录

制也被禁用。

1. 按 MENU 按钮。

2. 触按 [Camera]。

3. 触按 。

在屏幕上显示操作按钮。

4. 触按 。

5. 选择设置项。

6. 设置各项。
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* 出厂默认设置

Recording Settings（录制设置）

[Resolution + HDR 
Recording]

[1.280×720]/[1.280×720+HDR]/[1.920×1.080]/[1.920×1.080+HDR*]/[3M]
(2.304×1.296)
设置录制分辨率。
设置为（HDR）以录制即便是在亮度差异很大时也限制了过
度曝光 / 曝光不足的主体。（不能按录制模式设定图像品质。）

[Audio Recording] ON*/OFF
设置是否在录制过程中以麦克风录制音频。

[Continuous Recording File 
Length]

1 min*/2 min/3 min
设定连续录制的录制时间。每次当该录制时间过去时即分割
录制。

[Manual Recording Time] 15 sec*/30 sec/1 min
设置手动录制的录制时间。手动录制前的录制时间设为 12 秒。

[Event Recording Time] 15 sec*/30 sec/1 min
设定碰撞检测后的录制时间。车辆碰撞检测之前的录制时间
设为 12 秒。

[Overwrite (Manual)] ON/OFF*
设置在即将超过最大录制文件数量时是否覆盖之前的文件。

[Overwrite (Event)] ON/OFF*
设置在即将超过最大录制文件数量时是否覆盖之前的文件。

[Sensitivity Settings] 1(Low)/2/3(Mid)*/4/5(High)
设定车辆碰撞检测的灵敏度。
1: 检测大碰撞，3 ：标准，5 ：检测小碰撞

[Interval of Automatic Still 
Images Capture]

1 min/5 min*/15 min/30 min
设定以静止图像自动捕捉功能捕捉静止图像的间隔。

[Maximum Number of 
Automatic Still Images]

10 files/30 files*/50 files
设定将以静止图像自动捕捉功能捕捉的静止图像数量。

Parking Recording Settings（停车录制设置）

[Parking Recordings] ON*/OFF
打开或关闭停车录制功能。

[Recording Time] 10 sec*/20 sec/30 sec
设定碰撞检测后进行停车录制的录制时间。

[Overwrite] ON*/OFF
设置在即将超过最大录制文件数量时是否覆盖之前的文件。

[Sensitivity Settings] 1(Low)/2/3(Mid)*/4/5(High)
设定停车时检测车辆碰撞的灵敏度。
1: 检测大碰撞，3 ：标准，5 ：检测小碰撞

[Exit Time after ACC OFF] OFF/30 sec*/1 min/3 min
关闭点火钥匙并设置禁用停车录制的时长。

[Entry Time before ACC 
ON]

OFF/30 sec*/1 min/3 min
在打开点火钥匙前，请设置禁用停车录制的时长。

[Parking Recording 
Notification]

ON*/OFF（第 22 页）

DRV-N520W_EN301_Beijing.indd   29 2017/03/13   16:56



30   |   中文

Driving Support Settings（驾驶辅助设置）

[Forward Collision 
Warning]

ON / ON(Beep Only) / OFF*（第 18 页）

[Lane Departure Warning] ON / ON(Beep Only) / OFF*（第 18 页）

[Departure Delay Warning] ON / ON(Beep Only) / OFF*（第 18 页）

[Detection Range Settings] 在使用驾驶辅助功能之前，请调整水平位置和发动机罩前边
位置的设置，使之与车辆匹配。（第 16 页） 

[Mounting Height Settings] 1.2 m*/1.35 m/2 m
设置本设备相对于路面的安装高度。（第 16 页）

System Settings（系统设置）

[Time Zone] 设置时区。（第 12 页）

[Daylight Saving Time] OFF*/+1 hr./+30 min
设置夏令时。（第 12 页）

[Time Format] 12-Hour/24-Hour*（第 12 页）

[Date Format] Month/Day/Year / Day/Month/Year* / Year/Month/Day
设置日期显示格式。（第 12 页）

[Notification Volume] 将通知音量设置为四级中的任意一级（静音至最大音量）。（第
12 页）

[Select Units] km /h , MPH*
切换到公里或英里显示。（第 12 页）

[System Version] 显示设备的固件版本。

[Update System] 更新设备。（第 31 页）

[Format SD Card] 将 SD 卡格式化。（第 35 页）

[Factory Reset] 将设备设置重置为出厂默认状态。
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更新系统
更新设备的系统固件。
要了解更新信息，请登录 JVC KENWOOD 网站 ：http://www.kenwood.com/cs/ce/。

使用电脑应用程序
KENWOOD DRIVE REVIEWER 是一款用于显示本设备所录制视频的电脑应用程序。 
可从 JVC KENWOOD 网站下载该应用程序 ：http://www.kenwood.com/cs/ce/

KENWOOD DRIVE REVIEWER 对系统的要求

操作系统 ：Microsoft Windows 10、Windows 8.1、Windows 7*
       （Windows 10 Mobile、Windows RT 除外）
       * 必须安装 Windows 7 Service Pack 1。
操作系统 ：Apple Mac OS X 10.11（El Capitan）或更新版本

• Microsoft 和 Windows 是微软公司在美国和其他国家的注册商标或商标。

• Macintosh、Mac 是苹果公司在美国和其他国家注册的商标。

安装软件

1. 从 http://www.kenwood.com/cs/ce/ 下载安装程序。

2. 将应用程序软件下载至电脑后双击 <Setup.msi>，然后按照屏幕上的说明安
装 KENWOOD DRIVE REVIEWER。

• 如果显示用户帐户控制提示窗口，请单击 [Yes]。

播放文件

1. 从设备中取出 SD 卡并将其插入 SD 卡适配器（市售）中，然后使用读卡器
将其连接至电脑。

2. 启动 KENWOOD DRIVE REVIEWER。

3. 选择 SD 卡驱动。
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屏幕操作

1 2 3 4 5 6 7 8 9

0

-

=

~

!

@ #

1 FILE( 文件 )

SELECT FOLDER

( 选择文件夹 )
选择包含待读取文件的文件夹。

EXPORT kmz/kml*

( 导出 ) kmz/kml*
输出可用于 GoogleMapsTM 地图服务或 GoogleEarthTM 地图服务的
驾驶信息文件（kml/kmz）。

BACKUP( 备份 ) 将 SD 卡数据备份至电脑硬盘等。

EXIT( 退出 ) 退出电脑应用程序。

*kmz 文件或 kml 文件包含要加载至 Google Earth 的数据。

2驱动列表
选择驱动。

3 LANGUAGE ( 语言 )
选择显示语言。

4 SELECT UNITS ( 选择单位 )
选择以公里或英里显示。

5 HELP( 帮助 )
验证应用程序的版本。

6 

将放大显示恢复常规显示。
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7 

放大屏幕左上方、右上方、右下方和左下方（两倍）。

8 

移动显示框以显示任意一个尺寸最多放大五倍的位置。按 [RESET] 以显示实际尺寸
（1x）。

9 文件列表
1 2 3

1 列出所有影片。
2 列出手动录制、事件录制和停车录制文件。
3 列出静态图片文件和自动录制的静态图片文件。

0视频屏幕

-轨迹栏 / 播放时间 / 剩余播放时间

=操作按钮

显示前一帧或下一帧视频。

/ 显示上一个或下一个文件。

停止播放。

在播放过程中按此按钮暂停播放。再按一次恢复播放。

在按住点捕捉图像。

更改播放速度。

调节音量。

~ G- 感应器图
显示车辆在前 / 后（X）、左 / 右（Y）和上 / 下（Z）方向的移动加速波形。

!存储所选文件的文件夹

@速度计
显示车辆的速度。

# MAP( 地图 )
显示录制视频所在地点的地图。需连网才能使用地图。
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从视频输出静止图像

从当前正在播放的视频任意位置捕捉视频
作为静止图像。

1. 选择并播放您想要播放的文件。

2. 按 [ ] 按钮。

3. 选择备份目标文件夹并输入文件
名。

4. 按 [Save] 按钮。

输出驾驶信息

输出可用于 GoogleMapsTM 地图服务或 
GoogleEarthTM 地图服务的驾驶信息文件
（kml/kmz）。

1. 从 FILE（F）中选择 <EXPORT kmz/
kml (E)>。

2. 选择备份目标文件夹，选择文件类
型（kml/kmz）后输入文件名。

3. 按 [Save] 按钮。

 注意 
• 关 于 如 何 使 用 文 件， 请 参 阅 

GoogleMapsTM 地 图 服 务 或 
GoogleEarthTM 地图服务的帮助。

备份文件

将 SD 卡数据备份至电脑硬盘等。

1. 从FILE（F）中选择 <BACKUP (B)>。

2. 选择备份目标文件夹。

3. 通过选择希望保存的文件的复选
框来选择要备份的文件。

4. 按 [EXECUTE] 按钮。
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如果在播放视频或保存文件时出现错误，
则 SD 卡数据可能已损坏。此时请格式
化 SD 卡。

 注意 
• 一般而言，SD 卡基本无需格式化。

只有在向 SD 卡写入或从 SD 卡读取
数据发生错误时才需格式化 SD 卡。

• 请勿在本设备以外的其他装置上格式
化 SD 卡。

• 将 SD 卡格式化将清除卡上所存储的
全部数据，包括受保护的文件。如果
您的 SD 卡中有重要数据，在进行格
式化之前请将其保存至电脑或其他介
质。

1. 按 MENU 按钮。

2. 触按 [Camera]。

3. 触按 [  ]。

4. 触按 [  ]。

5. 触按 [System Settings] 

6. 触按 [Format SD Card]

显示确认信息。

7. 触按 [Yes]。

格式化 SD 卡
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故障排除
常见

表现 原因 / 解决方案

电源没有打开。  å 打开车辆的辅助电源（ACC）开关以启动车辆发动机。

・ 保险丝已熔断。

 å 检查电线是否短路，并将保险丝更换为容量相同的保险丝。

・ 电源线连接有误。

 å 与经销商确认连接情况。

无法录制。 ・ SD 卡未插入。

・ 所插入的 SD 卡的容量未在 8 GB 至 32 GB 范围之内 。

・ 插入的 SD 卡不符合 SDHC 标准。

・ SD 卡未格式化。

 å 将可用于本设备的 SD 卡插入 SD 卡插槽。

 å 必要时以本设备进行 SD 卡格式化。

・ 设备内部温度高。

 å 降低车内温度。将取消保护电路操作并可进行录制。

我是否可在 Windows 媒体
播放器等通用程序上播放
所录制的视频？

视频可否播放取决于您的播放软件。此外可能无法验证速
度和位置等信息。请使用兼容此设备的 KENWOOD DRIVE 
REVIEWER 程序 （第 31 页）。

显示的消息和语音导引
如果显示以下任意消息，请按下表所述解决问题。
带有 * 标记的消息还会播放语音导引。

消息 原因 / 解决方案

No SD card inserted* • 未插入 SD 卡时打开了电源。
• 在录制过程中取出了 SD 卡。

 å 请参阅“本设备支持的卡”，将本设备可使用的 SD 卡插入 SD 

卡插槽中。（第4页）

SD card error* • 所插入的 SD 卡不能被识别。

 å 请参阅“本设备支持的卡”，将本设备可使用的 SD 卡插入 SD 

卡插槽中。（第4页）

SD card requires formatting* • SD 卡的格式不能被识别。

 å 必要时请参阅“格式化 SD 卡”并用本设备将 SD 卡格式化。
（第35页）

Formatting failed • SD 卡已出现故障。

 å 更换新的 SD 卡。SD 卡有产品寿命，如可执行写入的次数。

Uncompatible SD card • 所插入的 SD 卡的容量小于 8 GB 或大于 32 GB。

 å 请参阅“本设备支持的卡”，将本设备可使用的 SD 卡插入 SD 

卡插槽中。（第4页）
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消息 原因 / 解决方案

Dashboard camera has 
stopped recording. Please 
check the SD card.*

• 在录制过程中取出了 SD 卡。
• 因 SD 卡故障导致不能再录制。
• 录制因发生了某个故障而停止。
• 如果使用了速度等级不兼容的 SD 卡，则录制可能会停止。

 å 重新插入 SD 卡。

 å 更换新的 SD 卡。

 å 更改[Recording Settings]的覆盖设置。（第29页）

 å 更换为兼容的 SD 卡。

Dashboard camera has 
stopped recording due to no 
space in the SD card.

• SD 卡上用于开始连续录制的剩余空间不足。
• SD 卡上作为手动录制或事件录制所录制的文件上限数所

需的可用空间不足。

 å 请参阅“保护或删除文件”并删除不必要的文件。（第26页）

 å 将所有需要的数据备份至电脑或其他设备，然后参阅“格式

化 SD 卡”，用本设备进行 SD 卡格式化。（第35页）

Event recording failed (file 
limit exceeded)

• [Overwrite (Event)] 为 [OFF] 且已达事件录制文件夹中的
文件数限值。

 å 将[Overwrite (Event)]设为[ON]时，会删除旧文件后进行录制。
（第29页）

Manual recording failed (file 
limit exceeded)

• [Overwrite (Manual)] 为 [OFF] 且已达手动录制文件夹中的
文件数限值。

 å 将[Overwrite (Manual)]设为[ON]时，会删除旧文件后进行录
制。（第29页）

Still image shooting failed 
(file limit exceeded)

• 已达静止图像文件限值。

 å 请参阅“保护或删除文件”并删除不必要的文件。（第26页）

Cannot play this file. • 因某原因录制了不能播放的文件。
• 因 SD 卡故障导致不能再读取数据。

 å 将所有需要的数据备份至电脑或其他设备，然后参阅“格式

化 SD 卡”，用本设备进行 SD 卡格式化。（第35页）

Dashboard camera has 
stopped recording due to 
high temperature.

• 因车内温度上升导致不能进行录制。

 å 降低车内温度。将取消保护电路操作并可进行录制。

Dashboard camera will turn 
off due to high temperature.

• 设备温度升高时，基于安全原因电源会关闭。

 å 降低车内温度。将取消保护电路操作并可进行录制。

No update file available • SD 卡中无固件数据。

 å 将设备的固件数据插入 SD 卡。
• SD 卡中的更新文件与当前固件版本相同或版本更旧。

 å 插入最新的固件数据。

 å 如果 SD 卡中包含最新的固件数据，则无需进行更新，因设

备固件已经是最新的。

System update failed • 不能从 SD 卡正确读取更新文件。
• 更新文件已损坏。

 å 在设备中将 SD 卡格式化、将更新数据再次复制到 SD 卡后

再次执行更新。
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消息 原因 / 解决方案

Disconnected • 设备未正确连接。
• 设备电源关闭。

 å 请查阅“如何布线”中的说明以确定连接情况。（第10页）

 å 打开电源。

 ■ KENWOOD DRIVE REVIEWER

表现 原因 / 解决方案

数据看起来比预设的录制
时长要短

如果在打开电源后即检测到碰撞，或者在检测到碰撞后立即关
闭电源，则视频将看起来比预设时长要短。

已删除查看器程序 从指定网站下载安装程序后重新安装。

查看器程序不启动。 验证察看器程序的操作环境。如果未发现问题，请重装查看器
程序。

视频不能开始播放 重新加载该文件。如果视频仍无法播放，则该文件可能已损坏。

视频播放但没有声音 [Recording Settings.] 中的 [Audio Recording] 可能已设为  [OFF]。
另外，请查看您的查看器程序或电脑的音量是否已设为最低。

播放时视频损坏或音频中
断

请查看您的电脑是否满足建议的操作环境要求（第 31 页）。如
果您的电脑有功能缺陷或正在运行其他任何应用程序，则视频
或音频可能出现中断。

错误的自有车辆位置 取决于车辆所运行的地点，如隧道中、高架结构下或建筑物之
间的街道边，可能无法正常接收 GPS 信息，从而使自有车辆
位置无法进行 GPS 卫星同步。

错误的速度 因为速度来源于导航系统上的车速信息，故其可能会因导航系
统或 GPS 卫星条件所倚赖的传感器状态而无法同步。

播放不稳定 如果正在运行除“KENWOOD DRIVE REVIEWER”以外的其他应
用程序，请将其关闭。

所显示的位置信息和车速不
改变。

在导航模拟期间会进行录制，但位置信息和车速不会改变。
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产品规格
图像传感器

1/3- 英寸彩色 CMOS

最大录制视角
水平：约 117 度 

垂直：约 63 度 

（对角 128 度）

镜头
广角，F- 系数 2.0

录制分辨率（最高）
视频最高 298 万像素

2304x1296（1296P）

1920x1080（1080P）

1280x720（720P）

帧率
27 fps

录制文件

视频
录制格式： MOV

视频： H.264

音频： 线性 PCM

静止图像
JPEG（最高 2304x1296）

录制介质
microSDHC 卡 

支持 8 至 32 GB（6 级或更高）

G- 传感器
内置

碰撞灵敏度
–4.0 G 至 +4.0 G（以 0.1 G 为增量） 

电源电压
14.4 V（8.5 至 16 V）

电流消耗
400 mA

工作温度范围
-10℃ 至 +60℃

外形尺寸（宽）x（高）x（深）
宽：79mm x 高：22mm（带安装套件：

66mm）x 深：48mm

宽：3-1/8 x 高：7/8（含安装套件 2-5/8 

英寸）x 深：1-7/8 英寸

重量 
约 2.8 盎司 / 77 克（线除外）

• 规格和设计会因技术发展而发生更改。
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microSDHC logo is a trademark of SD-3C, 
LLC.
@2015 Google Inc. All rights reserved. 
GoogleMapsTM and GoogleEarthTM are 
registered trademarks of Google Inc.
This product is licensed only for the 
following applications based on the AVC 
Patent Portfolio License.
1) Consumers recording video (hereinafter 
referred to as AVC Video) compliant with 
the MPEG-4 AVC standard for personal use 
and non-profit purposes.
2) Playing AVC Video (video consumers 
recorded for personal use and non-profit 
purposes or video recorded by a provider 
that has obtained a license from MPEG LA)
For details, refer to the MPEG LA, LLC. 
website.
http://www.mpegla.com/

MD5 utility
/* crypto/md5/md5.h */
Copyright (C) 1995-1998 Eric Young (eay@
cryptsoft.com)All rights reserved.
This package is an SSL implementation 
written
by Eric Young (eay@cryptsoft.com).
The implementation was written so as to 
conform with Netscapes SSL.
This library is free for commercial and non-
commercial use as long as the following 
conditions are aheared to. The following 
conditions apply to all code found in this 
distribution, be it the RC4, RSA, lhash, 
DES, etc., code; not just the SSL code.  
The SSL documentation included with 
this distribution is covered by the same 
copyright terms except that the holder is 
Tim Hudson (tjh@cryptsoft.com).
Copyright remains Eric Young's, and as 
such any Copyright notices in the code are 
not to be removed.
If this package is used in a product, Eric 
Young should be given attribution as the 
author of the parts of the library used.
This can be in the form of a textual 
message at program startup or in 
documentation (online or textual) provided 
with the package.

Redistribution and use in source and binary 
forms, with or without modification, are 
permitted provided that the following 
conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain 
the copyright notice, this list of conditions 
and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must 
reproduce the above copyright notice, 
this list of conditions and the following 
disclaimer in the documentation and/
or other materials provided with the 
distribution.

3. All advertising materials mentioning 
features or use of this software must display 
the following acknowledgement:  
"This product includes cryptographic 
software written by Eric Young (eay@
cryptsoft.com)"

4. The word 'cryptographic' can be left out if 
the rouines from the library being used are 
not cryptographic related :-).

5. 4. If you include any Windows specific 
code (or a derivative thereof ) from the 
apps directory (application code) you must 
include an acknowledgement:

6. "This product includes software written by 
Tim Hudson (tjh@cryptsoft.com)"
THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY ERIC 
YOUNG ``AS IS'' AND ANY EXPRESS OR 
IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, 
BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED 
WARRANTIES OF MERCHANTABILITY 
AND FITNESS FOR A PARTICULAR 
PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT 
SHALL THE AUTHOR OR CONTRIBUTORS 
BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, 
INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR 
CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, 
BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT 
OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; 
LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR 
BUSINESS INTERRUPTION)
HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY 
OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, 
STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING 
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING 

关于商标和软件的重要通知
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IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS 
SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE 
POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.
The license and distribution terms for any 
publically available version or derivative 
of this code cannot be changed.  i.e. 
this code cannot simply be copied and 
put under another distribution license 
[including the GNU Public License.]

---------------------------------------------------- 
CRC utility

COPYRIGHT (C) 1986 Gary S. Brown.  You 
may use this program, or code or tables 
extracted from it, as desired without 
restriction. 
First, the polynomial itself and its table of 
feedback terms. The polynomial is +X^11+
X^10+X^8+X^7+X^5+X^4+X^2+X^1+X^0
 Note that we take it "backwards" and put 
the highest-order term in the lowest-order 
bit.  The X^32 term is "implied"; the LSB 
is the X^31 term, etc.  The X^0 term (usually 
shown as "+1") results in the MSB being 1
Note that the usual hardware shift register 
implementation, which is what we're using 
(we're merely optimizing it by doing eight-
bit chunks at a time) shifts bits into the 
lowest-order term. In our implementation, 
that means shifting towards the right. 
Why do we do it this way? Because the 
calculated CRC must be transmitted in 
order from highest-order term to lowest-
order term. UARTs transmit characters in 
order from LSB to MSB. By storing the 
CRC this way we hand it to the UART 
in the order low-byte to high-byte; the 
UART sends each low-bit to hight-bit; 
and the result is transmission bit by bit 
from highest- to lowest-order term without 
requiring any bit shuffling on our part. 
Reception works similarly
The feedback terms table consists of 256, 
32-bit entries.  Notes
The table can be generated at runtime if 
desired; code to do so is shown later. It 
might not be obvious, but the feedback 
terms simply represent the results of eight 
shift/xor operations for all combinations 

of data and CRC register values
The values must be right-shifted by eight 
bits by the "updcrc logic; the shift must 
be unsigned (bring in zeroes). On some 
hardware you could probably optimize 
the shift in assembler by using byte-swap 
instructions polynomial $edb88320
CRC32 code derived from work by Gary S. 
Brown.

---------------------------------------------------- 

关于查看器软件随附的开源软件

本查看器软件包含某种开源或其他
采用 GNU 通用公共
许可 3（GPLv3）、属于不同版权持有者、
适用不同免责声明和公告内容的第三方
软件。采用 GPLv3 软件许可协议的源代
码和不同的版权许可、免责声明和公告
内容公布于以下网站上 ：
http://www.kenwood.com/gpl

关于软件的重要通知

本产品根据第三方授予的软件许可协议使用
软件组件（授权软件）。要了解更多详情，
请在以下网站查看本产品的支持信息： 
http://www.kenwood.com/cs/ce/。
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